








Um Schwingungen innerhalb des mechanischen 

Systems auf ein Minimum zu reduzieren, wird 

bei der Bewegung eine hochpräzise Ruckbe-

grenzung eingesetzt. Durch die Ruckbegren-

zung wird die Beschleunigung der Achse nicht 

schlagartig verändert, sondern über einen vor-

gegebenen Zeitraum kontinuierlich erhöht bzw. 

reduziert. Hierdurch entsteht ein besonders    

harmonisches Bewegungsprofil und abrupte 

Kraftsprünge werden verhindert. Mechanische 

Schwingungen werden gezielt vermieden und die 

kraftübertragenden Elemente werden optimal 

geschont.

Der universelle Aufbau des CPM-1000 erlaubt 

es, beliebige Servomotoren unterschiedlicher 

Bauform herstellerneutral einzusetzen und zu 

betreiben. Der Konstrukteur erhält hiermit die 

Freiheit, den für seine Aufgabenstellung optima-

len Motor zu wählen. Die Parametrierung ist so 

gestaltet, dass zur Adaption eines Motors keine 

speziellen Implementierungen im Servo-Regler 

notwendig sind. Der Motor kann sofort in        

Betrieb gesetzt werden.

■	 AC-Servomotoren

■	 Linearmotoren

■	 Torque-Motoren

■	 Tubulare Motoren

■	 Direktantriebe

Zur Vereinfachung der Antriebsabstimmung 

stellt der Real-Time-Debugger ein Live-Scope 

zur Verfügung, mit dem das Verhalten des An-

triebs am Rechner beobachtet und analysiert 

werden kann. Eine besondere Eigenschaft des 

Live-Scopes besteht darin, dass die Darstellung 

im Real-Time-Modus wie bei einem Oszilloskop 

erfolgt und man direkt das sieht, was gerade am 

Antrieb passiert.

Der Einsatz des CPM-1000 entlastet die über-

geordnete SPS spürbar von zeitkritischen Auf-

gaben, die sich bei der Anwendung von Servo-

antrieben ergeben. Gleichzeitig wird durch die 

flexible Programmierung in Verbindung mit der 

Technologie-Bibliothek eine höhere Anlagen-

leistung und eine umfangreichere Funktionalität 

der Maschine erreicht.
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Zum Anschluss von verschiedens-

ten Servomotoren ist standard-

mäßig ein universelles Interface 

für verschiedene Motor-Feedback-

Systeme vorhanden. Die Auswahl 

des jeweiligen Systems erfolgt  

einfach über die Parametrierung 

des Antriebs.

■	 Resolver

■	 Inkremental

■	 Sinus-Cosinus

■	 EnDat 2.1

■	 EnDat 2.2

■	 Hiperface

■	 BiSS

■	 SSI



Die Funktion „Sicherer Halt“ (STO) ist standard-

mäßig vorhanden. Die zweikanalige Ausführung 

entspricht den neuesten Normen EN 13849-1 

und EN 61508 mit dem „Performance Level“    

PL e und „Safety Integrity Level“ SIL 3 für hohe 

Anforderungen. Die Funktion ist voll elektro-

nisch und damit verschleißfrei ausgeführt.

7

	 	 CPM-1206	 	 CPM-1404	 	 CPM-1408	 	 CPM-1603	 	 CPM-1606	 	 CPM-1612

	 Netzanschluss 	 1 x 40 VAC			   1 x 100 VAC					     3 x 160 VAC

		  1 x 100 VAC			   1 x 230 VAC					     3 x 480 VAC

	 Dauerstrom 	 6 Arms		  4 Arms 		  8 Arms  		  3 Arms 		  6 Arms  		  12 Arms 

	 Spitzenstrom	 17 A		  11 A		  22 A		  8,5 A 		  17 A 		  34 A

	 Bremswiderstand intern 						     50 W / max. 5 kW

	 Bremswiderstand extern 						      max. 10 kW

	 Zwischenkreiskopplung						      integriert

	 Signale 					         6 Eingänge / 4 Ausgänge

	 Breite 	 49 mm 		  49 mm 		  59 mm 		  49 mm 		  59 mm 		  69 mm

	 Höhe 						      240 mm

	 Tiefe 						      220 mm

Dieser Feldbus gilt heute als De-Facto-Standard 

in der Automatisierungstechnik. Seine Zuver-

lässigkeit und sein einzigartiges Plug-And-Play 

in Verbindung mit Geräten unterschiedlichster 

Hersteller ist in einer Vielzahl von Anwendun-

gen weltweit erprobt. Es können bis zu 32 Byte 

Ein- und 32 Byte Ausgänge verwendet werden. 

Hierdurch können auch umfangreiche Daten-

mengen übertragen werden.

... ... ...



Promicon, gegründet 1984, hat sich von 

Beginn an auf die elektrische Antriebs-

technik mit Servomotoren fokussiert. 

Der Schwerpunkt lag bereits zu dieser 

Zeit in der Realisierung von Regelungen 

für Hochgeschwindigkeits-Anwendun-

gen, mit dem Ziel, immer die optimale 

Lösung zu finden. Auch wenn sich im 

Laufe der Jahre die Randbedingungen 

und Verfahren gewandelt haben, der 

Anspruch, technologisch hochwertige 

Antriebssysteme für anspruchsvolle und 

schwierige Applikationen zu realisieren, 

steht bis heute bei Promicon an erster 

Stelle. Dieser hohe Anspruch, verbun-

den mit mehr als 25 Jahren Erfahrung, 

ist der Garant für praxisorientierte und 

zuverlässige Spitzentechnik: Heute und 

in der Zukunft.

Ihre Fragen zum Servo-Regler CPM-1000 

beantwortet gerne unser technischer 

Support. Hier treffen Sie auf Mitarbeiter, 

die über eine langjährige Erfahrung im 

Umgang mit Antrieben und Automa-  

tisierungs-Komponenten verfügen. Dar-

über hinaus werden Anwender mit 

kompetenter Beratung bei der Auswahl 

und beim Einsatz von Antrieben unter-

stützt.

D-72124 Pliezhausen

Fon: + 49 (0) 71 27 - 9 37 30
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